Les Méetiers des Robots Sous-Marins
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C'est quol un robot sous-marine..
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Parc naturel de la mer de Corall

[0} w
o] ILES SALOMON [©
Ride
d'Entrecasteaux
Bassin
d'Entrecasteaux
7 ) <
Récifs % sﬂ:%,
o
d'Entrecasteaux % % VANUATU
< <,
‘ 2 <
2 )
s %
Plateau Récif Pétrie
des Chesterfield
» & o % Récifs de I'Astrolabe % -
e ] S Récif Néreus % ) Fe
S % «
(O
%
0/@,
Banc de <
Landsdowne L%
%
%
N & %, ! FIDJI
Récif Fairway % W
%
Q ; o,
AUSTRALIE Plateau ‘%roé Bassin Nord Fidjien
des Bellona Bassin de %
Lord Howe
Banc
Nova
W
Mol Hunter
Bassi -
assin . -
Banc de Fairway Antigonia —
Argo
Ride de
Lord Howe
Banc '% |
Kelso P
@ |
(9_ Bassin Sud Fidjien |
S
Ride de Norfolk %
Banc
2 4 Capel L 4
o o
o~ o~
Limites du parc naturel de la mer de Corail -
Zones provinciales | Z
- Terres émergées EAUX INTERNATIONALES NORFO!.K EAUX INTERNATIONALES | o
(Australie) | é
Zones récifo-lagonaires et récifs 0 30 60 120 G:_
Zones économiques exclusives el S | Q
Milles nautiques 2]
o
160° E 165° E 170° € b

Réalisation : Gouvernement de la Nouvelle-Calédonie / DAM-NC / SPE - juillet 2015






Quoi dedanse...

.

Mécanique
Coque
Propulsion
Matériaux
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Electrique
Alimentation
Batteries
Moteurs

.

Electronique
Composants
Communications
Interfaces
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Logiciel

Conftrdle
Données
Réseaux

Programm.
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Science
Capteurs
Acoustigues
Phys/Bio/Chém
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Quoi dedanse...
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Mon Parcours

Melbourne Australie:
« 2001 « Lycée » : Physigue, Math, Sport
« 2002-2006: Université : Ingénieur de Systemes Electriques et Logiciel
« 2007-2010 : Ingénieur Projets d’'Infrastructure
Hobart Australie:
« 2010-2013 : Ingénieur Systemes Electroniques Marins
Paris France:
« 2013-2019 : Ingénieur de Recherche CNRS, ENSTA, Sorbonne
Nouvelle Calédonie:
« 2020- : Directeur ISLAND ROBOTICS
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ROV en Antarctique
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ROV en Antarctigue
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Robots Sous-Marins en Caledonie

" Depth:29. 76m; Temp: 24C

2021-05-28 14:09:45
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Depth:39. 04m

Depth:38. 40m

Z1=05-16 11:28:35

Depth:38. 24m
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Robots Sous-Marins en Caledonie
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AUV Etude Requin (WHOI, USA)
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Thanks for your attention
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